JEDNOSTUPNOVY PREVOD

V jednostupiiovom_prevode pri podmienke rovnakych obvodovych rychlosti na
valivych priemeroch v= v je prevodovy pomerjedného stujga dany vfahom:

- pre tvarovy prevod (bez sklzy) —napriklad ozubeny prevodfezovy prevod
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VIACSTUPNOVY PREVOD

Viacstupnovy prevod mé prevodovy pomer dany aka:sujednotlivych prevodov
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OZUBENE PREVODY

Zakladnouwtag’ou prevodu je dvojica ozubenych kolieezubené sukolesi®ri zabere dvoch
ozubenych kolies zapadaju zuby jedného kolesa Howgich medzier druhého kolesa,dorin
sa zaberajuce zuby dotykaju svojimi bokmi. Tym p&u otdavy pohyb a obvodovu silu
z hnacieho kolesa na hnané.

Rozdelenie ozubenych prevodov
pod’avzajomnej polohy osi
- S rovnobeznymi osami,
- s réznobezZznymi osami,
- s mimobeZnymi osami,
pod’a polohy ozubenia
- s vonkajSim ozubenim,
- s vnatornym ozubenim,
pod’atvaru ba’nej krivkyzuba so zubami:
- priamymi,
- Sikmymi,
- zakrivenymi,
- Sipovymi

Zakladné pojmy evolventného ozubenia

Vyznam zakladnych indexov
1,3... hnacie koleso (pastoroka-hlavovy n-normélovy |bez indexu-
2,4... hnané koleso (koleso) |b-zakladny |t-celny rozstupovy
f-patny X-0S0VYy
evolventa hlava zuba

involute

tooth tip

pata zuba
tooth root

prechodové krivka

smooth fillet

d |priemer rozstupovej kruznice p | rozstup zubov

da | priemer hlavovej kruznice s | hrabka zuba na rozstupovej kruznici

dr | priemer pétnej kruznice e |Sirka zubovej medzery mna rozstupovej
kruznici

dy | priemer zakladnej kruznice a |uhol zaberu

h |vyska zuba

h. |vyska hlavy zuba
hr | vyska paty zuba
o |uhol zaberu




CELNE SUKOLESIE

Parametre pre merantelnych ozubenych kolies sacuju a meraju \elnej rovine ktorou je
kazda rovina kolma na os rotacie ozubeného kolRaeametre spojené s vyroboelnych
ozubenych kolies sa&uju v normalovej rovingktorou je kazda rovina kolma na bok zuba.

Roviny u ¢elného ozubeného kolesa

s priamymi zubami So sikmymi zubami
m = Mn = Mt L - left R - right
Celna aj normélova normalova

normalova rovina rovina N rovina

¢elna rovina ¢elna rovina

Zobrazenie ¢elného ozubeného kolesa

vV osovom reze v poloviénom reze

) W
4 2 Na vykresetelného ozubeného kolesa
/. nutné uvies tieto rozmery:
) ——. 1 — priemer hlavovej kruznice,
2 — Sirku ozubenia,
5 % 1 3 —rozmer zrazenia alebo zaoblenia hran,
N /o 4 — drsnos povrchu bokov zubov,

5 — priemer upaswovacieho otvoru kolesa

° % a jeho toleranciu
6 — vz'aznu rovinu.




KUZEL:OVE OZUBENE KOLESA

ZOBRAZENIE KUZELOVEHO KOLESA

V 0sovom reze vV polotmom reze

KOTOVANIE KUZEZOVEHO KOLESA

1 — priemer hlavovej kruznice,

7
r(z/(\ /ﬁ 2 — 8irka ozubenia na povrchovej priamke

g rozstupového kuzela,
3 i 3 — uhol hlavového kuzela,

j ‘ ] 4 — uhol doplnkového kuzela,
- - - o — S — vzdialenost vztaznej roviny kuzelového
\\ 10 | kolesa a roviny jeho vonkajSej hlavove;j

: kruznice,
o) . 6 — vzdialenost vrcholu rozstupového

4 kuzela od vztaznej roviny,

o S5 - 11 7 — rozmer zaoblenia alebo zrazenia hran,
6 D/ 8 — drsnost povrchu bokov zubov,
A 9 — priemer upevnovacieho otvoru kolesa

a jeho tolerancia,

10 - vzdialenost vnutorného ¢ela od
vztaznej roviny,

11 - vztazna rovina.



ZAVITOVKOVE SUKOLESIE

Druhy zavitovkovych sukolesi

Valcové sukolesie (valcova
zavitovka a valcové
zavitovkové koleso).

Zmie§ané sukolesie (valcova

zavitovka a globoidné
zavitovkové koleso).

Globoidné sukolesie (globidna

zavitovka a globoidné
zavitovkové koleso).
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Udaje pre zobrazovanie a kétovanie

a) zavitovkového kolesa,
b) zavitovky.

b)

1 — priemer hlavovej kruznice,

2 - §irka ozubeného venca u zavi-
tovkového kolesa, respektive

dizka zavitovej ¢asti u zavitovky,

3 — vzdialenost medzi vztaznou
¢elnou plochou a strednou
rovinou zavitovkového kolesa,

4 — najvacsi priemer kolesa,

S — polomer vybratia,

6 — rozmer zaoblenia alebo zrazenia

hran,

7 — drsnost povrchu bokov zubov.




RETAZOVE PREVODY

ZataZzenie sa prenasa z hnacieho hiiade hnany nepriamo, prostrednictvalazeného
clena — reaze Re’azové prevody sa pouZivaju na prenos malych arstcédvykonov na
stredné vzdialenosti.
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Pre réazovy prevod i =—=—=—%=

Vyhody:
- tvarova vézba, ktora zamedzuje geekkolies,
- nie je potrebné vyvodenie predpétia, preto jesieenamahanie hriatie a lozisk,
- dobr& odolnasvai teplotam, prachu,
- vysoka @innog’ (az 98 %).
Nevyhody
- hluény chod,
- obmedzené obvodové rychlosti,
- nerovnomernaschodu.

Druhy re’azi: ¢lankova, Gallova, puzdrova, ekova.

Zobrazenie réazového prevodu:
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Retazové kolesa 3
— zobrazenie a kotovanie
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1 - §irka zuba by, \
2 — §irka venca, -
3 — velkost zaoblenia (zrazenia)

vl =
%,
boku zuba alebo % %

4 — uhol zrazenia zuba,

5 — polomer boku zuba re,
6 — priemer hlavovej kruznice da, o A — o~ ©
7 — priemer patnej kruznice df,

8 — najvacsi priemer venca, /
9 — priemer rozstupovej kruznice d,

10 — drsnost povrchu boku zuba.




REMENOVE PREVODY

Remaiovy prevod sa sklada z dvoch k&b (remenic) opasanych uzavretym pasom
(remaiom). Kratiaci moment z hnacieho hriddena hnany sa prenasa ohybnylenom
(remeaiom).

Vyhody:
- pruzny zaber,
- nehl&nym chodom,
- tlmi torzné kmity a torzné néarazy,
- vyroba sdasti rema&oveho prevodu je jednoducha a relativne lacna,
- pri pre‘aZeni prekzava,¢im sgna funkciu poistky proti pr&azeniu.
Nevyhody:
- nepresny prevodovy pomer v désledku sklzu,
- velké zaazZenie hriadv od sil potrebnych na predpatie reéiae

Silové pomery v rem@iovom prevode

Obr.12.33. Silové pomery remenové-
Y F> 2 42 ho prevodu.

F 1 W Fi - sila v tahanej vetve,

F . 0 1= .
F> - sila v odlah¢enej vetve,
F» — napinacia sila,

il a - . . ‘s
/I 'F 2 F - obvodova sila tangencialna
O na remenici,

1 F a1, a2 — uhol opasania malej a vel-
R kej remenice,
a di, d2 — priemer hnacej a hnanej

| | remenice,
a — osova vzdialenost prevodu,
>< X w1, a» — uhlova frekvencia otacania

I [ hnacej a hnanej remenice

Druhy reméov: ploché remene, klinové remene, ozubené remagtéstne remene

Remenice:
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a) b)

Remenice : a) pre plochy remd) pre klinové remene



TRECIE PREVODY

Trecie prevody vyuZivaju k prenosu ré&rt@ho pohybu a vykonu treciu silu v mieste styku
dvoch navz4jom pritteovanych kolies (hnacieho s priemerdia hnaného s priemerod).
Tieto prevody su vhodné na prenos menSich a stcedivkonov pre malé osové
vzdialenosti.
Vyhodoutrecich prevodov je ich:

- nizka hlgnog’,

- pruzny zaber,

- jednoducha konstrukcia,

- pomerne nizke naklady,

- MoZnos reverzacie aj za chodu.

- pri precazovani a kolisani fazenia dochadza k prigkvaniu kolies. Prékavanie

slitasne posobi ako poistka proti ga&eniu.

Ich nevyhodoye:
- nepresny prevodovy pomer spésobeny sklzom,

- zmena priemerodg; ad, nasledkom opotrebovania trecich kit
- pri preklzavani klesaginnog’, je potrebné vyvodzovavelké pritlané sily.
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a) b)
Trecie prevody: a) ¢elné spajaju rovnobezné hriadele, b) kuzelové spajaju réznobezné hriadele.

ZvySenie stinitel'a treniaf je moznépouzitim trecich kolies klinovymi Zliabkami




KINEMATICKE MECHANIZMY

Kinematické mechanizmgu jednotky strojov zloZené z pohyblivyaienov s jednym
stupiom vd’nosti, so stanovenym jednozngm pohybom. SlUzia na prenos mechanickej
energie s mozndeu ment’ rychlog’ alebo druh pohybu.

Skrutkové mechanizmy
Skrutkovy mechanizmus sltzi k zmene otacavého pohybu na pohyb posuvny. Pritom
dochadza k zmene vstupného kratiaceho momentu Mk na vystupnu osovu silu Fo.

Pakovy mechanizmus

Rovnomernyotacavy pohyb sa meni r
pohybvratny kyvavyaleboposuvny
r6znymi variantmi pakoveho
mechanizmu. V jednoduchom pakov
mechanizme je hnacidlkkal spojena
s tiahlom3 s pakow. Pri
rovnomernom ot&ni K'uky 1 uhloma
paka2 vykonavavratny nerovhomerny
kyvavypohyb po drahs.

PouZziva sa na zmemuiamaciareho
pohybu na rotany alebonaopak
Prikladom je v prvom pripade
spdovaci motor, v druhom pripade
kl'ukovy lis.

Skrateny Kukovy mechanizmus ma
casti: valecl, piest 2, ojnica 3, kl'uke
4 a hriadé 5

Vackové a vystrednikové mechanizmgnic
otacavy pohybna posuvny vrat- nys malyn
zdvihom. Vacka je nasdena na hriadeli. C
pakovy mechanizmus sa pohyb a sila z hnat
hriadda prendaSa na pracovn§len. Ziadan
priebeh rychlosti a drahy sa dosiahne tvarov.
vacky.




